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Parallelgreifer
9 n Flachhauweise

e Prézise Bewegung:
Vorgespannte ,,Doppel-V“-Rollenlager
verhindern seitliches Spiel und sorgen
fiir eine ausgezeichnete Wiederhol-
genauigkeit bei der Positionierung von
Werkstlicken.

¢ Zuverlissige Greifkraft:
Zuverlassige Greifkrafte durch eine
duBerst reibungsarme Mechanik. Zum
Aufnehmen empfindlicher Werkstiicke
wird die Greifkraft einfach durch eine
Anderung der Drucklufteinstellung
angepasst.

oder ablegen kann.

Installation:

Die Greifer konnen in beliebiger Richtung angebracht und
betrieben werden
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Der Gehausekorper ‘

/S &1

—

Warnung! Bei Uberkopf-

wird mit Schrauben
befestigt und die
Positionierung mittels
Passstiften prazise
vorgenommen

montage miissen Antrieb
und Lager vor herab
fallenden Teilen
geschiitzt werden.

-
E_

Die Finger werden mit Schrauben befestigt und durch Formschluss
auf den Backen justiert

¢ GroBere Fingerlinge:
Das robuste Design erlaubt groBere
Fingerldngen im Vergleich zu anderen
Greifern dieser Gewichts- und
GroBenklasse.

¢ Unsynchronisierte Bewegung:
Bei unsynchronisierter Bewegung werden
die Backen unabhéngig voneinander
bewegt, so dass der Greifer Objekte in
exzentrischer Position aufnehmen

Technische Daten:

Pneumatik us Metrisch
Betriebsdruckbereich 5-100 psi .3-7 bar
Zylinderart Zweifach doppelt wirkend

Dynamische Dichtung Interne Schmierung, Buna-N
Betétigungsventil 4/2-Wege
Luftqualitit

Luftfilter mind. 40 p

Luftélung nicht erforderlich*
Luftfeuchtigkeit geringer Feuchtigkeitsgehalt
Betriehstemperaturbereich

Buna-N Dichtung (Standard) -30°~180° F -35°~80° C
Viton®-Dichtung (optional) -20°~250°F  -30°~120° C

Wartungt
Lebensdauer
Normale Anwendung 5 Millionen Zyklen
Mit vorbeug. Wartung > 10 Millionen Zyklen*
Reparatur im Feld mdglich Ja
Dichtungssatze verflighar Ja

Anwendungseinschriankungen

e Schmutz- und Teilchenbelastete Umgebungen

e Spanabhebende Fertigungsvorgange

e Umgebungen, in denen lose Fremdkdrper vorkommen

e Anwendungen, bei denen das Mechanikschmiermittel
Verunreinigungen verursachen kann

* Olung verléngert die Lebensdauer erheblich
 Siehe Wartungsabschnitt
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Technische Merkmale
Einstellbare Harteloxiertes Selbstschmierende Qualititswerkstoffe
Vorspann- Material Dichtungen Alle inneren Komponenten

aus gehdrtetem

Gehéuse und Dynamische Dichtungen mit
schrauben ynam! ichng : Werkzeugstahl

Einstellung der Vor-  Backen sind hart-  Selbstschmierung (nur Buna-N)

spannung an den eloxigrtt (ffiCGO)
Rollenlagern und teflon- S—— i )
mpragniert  EINteiliges  gtiethohrungen  Halter fiir
_Gehduse Einschublicher  Zubehbrteile
Einteiliges Gehéuse fiir Passstifte im
aus leichtem, hochfes- Gehause
tem Aluminium Sensoren
/ Abfragung der
a Backenposition (Bitte
separat bestellen,

siehe Abschnitt
,Bestellbeispiel )

Vorgespannte Lager
Vorgespannte Rollenlager
bieten optimale Fiihrung

ohne seitliches Spiel

Hohe Greifkraft Variante fiir Patentierte Rollen-
Ein extrem effizienter Antrieb  unsynchronisierten lagerfiihrung
bietet hohe Greifkrafte im Ver- Betrieb ,Doppel-V*-Rollenlagerfihrun-
héltnis zum Gewicht gen fiir geringe Reibung bei
allen Bewegungen
Funktionsprinzip
Sensor-
I magnet
Gehause Ausgleichstick (standard)  Kolben  pptriebs-

zapfen
Kappe

Rollen-
fithrung

Rollenlager .
und Kifige Synchronisier- acke
element
Auslass  Einlass Einlass  Auslass

— Backe <

e Zwei entgegengesetzt doppelt wirkende Zylinder sind (iber einen Antriebszapfen
sowohl mit einer Backe als auch mit einem Synchronisierelement verbunden
und wirken in entgegengesetzter Richtung.

e Die Synchronisierelemente sind mit dem Ausgleichstiick verbunden,
das die Bewegung synchronisiert.

e Geeignet fiir Greifbewegungen nach innen oder auBen.

¢ Die Synchronisierelemente sind fiir unsynchronisierte
Bewegungen herausnehmbar..

Modell- RPL Parallelgreifer

0 - Modell: RPL-1 RPL-1M
G'OBe 1 M Hub: 0.25in. 6.4mm
Greifkraft: 26 Ibs. 116N

Gewicht: .16 Ibs. .07 Kg

o 1.92

Modell- RPL Parallelgreifer

i - Modell: RPL-2  RPL-2M
Grone 2M Hub: 0.50in.  12.7 mm
Greifkraft: 26 Ibs. 116N
Gewicht: .20 Ibs. .09 Kg

#1.93

Modell- RPL Parallelgreifer

= - Modell: RPL-3  RPL-3M
G'OBe 3M Hub: 0.75in.  19.1 mm
Greifkraft 36 Ibs. 160 N
Gewicht: .32 Ibs. 14Kg

% 1.94

Modell- RPL Parallelgreifer

i - Modell: RPL-4  RPL-4M
Grose 4M Hub: 1.00in. 254 mm
Greifkraft 36 Ibs. 160 N
Gewicht: .38 Ibs. 7Kg

o 1.95

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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PARALLELGREIFER RPL-1/I FLACHBAUWEISE, _
MIT PRAZISIONS-DOPPEL-,,V““~-ROLLENLAGERFUHRUNG
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= Technische Daten RPL-1 RPL-1M
250 Nom. Greifkraft F bei 7 bar .......... 26 Ibs. 116N
€ ‘0 [6.4] _4X #4-40 X .15 TIEF Hub ..o 0.25in. 6.4 mm
| [M3 X 4 TIEF] Gewicht ... 0.16 Ibs. 0.07 Kg
1'92 + B AR {fl — & +‘€ Betriebsdruck min./max. ............ 5-100 psi 0.3-7 bar
[fggfoogé] J 70 | 250 Zylinderdurchmesser ............... 0.438 in. 11.1 mm
YR [19.1] (6.4] Luftverbrauch/Zyklus ............... 0.038 in3 0.6 cm3
Betriebstemperatur min./max.
Standarddichtungen ............... -30°~180°F  -35°~80°C
ANBRINGUNG DER BACKEN ! ’ a . . 5
(DARSTELLUNG IN GEOFFNETER POSITION) Viton®-Dichtungen ................ -20°~250°F  -30°~120°C
SchlieB-/Offnungszeit .............. 0.10 sec. 0.10 sec.
Absolute Genauigkeit ............... +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit ............... +0.001 in. +0.03mm
Betatigungsventil .................. 4/2-Wege
2X #10-32 [M5] LUFTANSCHLUSSE (SCHLIESSEN)
OFFNEN
44
o1
i 2 e ,
( 31[8] i h {
é& | 1031
1 #4-40 X 11 TIEF [M3 X3 TIEF] | T T 2621 [12';.655
: N (BOHRUNG FUR SENSOR- ! A\"IA J
© HALTERUNG, ANGEGEBENE | | S==7
TIEFE NICHT UBERSCHREITEN) | N —)
- |

l 1.75 [44] (BACKE AUF) ‘

~1.50 [38] (BACKE ZU) ANSICHT A-A

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN

@ e o—1 f

: 5940  -750
T T % [15.09 [19.1]
& S G
2X ©.0938 SF><.18T|EF/‘t \4x #4-40 X .18 TIEF
[@ 3 SF X 4 TIEF] [M3 X 4 TIEF]

EFFEKTIVE FINGERLANGE - L

Belastungsdaten
N lbs. GREIFKRAFT PRO FINGER
62 14 100 s
117
e —— s WARNUNG!
80 PSI 15,5 bar . DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
S 10 : s FINGERLANGE DARF NICHT
T + UBERSCHRITTEN WERDEN
£ 3 60 PSI [4.1 bar] .
£ 35 8 /
F T \
£ 2% 6 40 PS| [2.7 bar}
§ 18 4 | MY
= 20 PSI [1.4 bar] *
9 2 \
00 ]
0 1 2 3in.
0 25 50 75mm

z z
Mz Q*)
[ !
& |
() Y I X
C||IT
F/2 F/2
\—/Mx My
= Statisch Dynamisch
Maximalbelastung’ sy~ werisch  USA  Metrisch
Max. Zugbelastung T 50 Ibs. 222N 15 Ibs. 67N
Max. Druckbelastung G 50 Ibs. 222N 15 Ibs. 67N
Max. Moment My 30in.-Ibs.  3.4Nm 10in.-Ibs. 1.1 Nm
Max. Moment My 40in-lbs. 45Nm  12in-lbs. 1.4Nm
Max. Moment Mz 30in.-Ibs.  3.4Nm 10in.-Ibs. 1.1 Nm

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

[ DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN ~ |
Abmessungen 1SO-Methode Alle Passbohrungen Slip Fit
symmetrisch zur Lagetoleranz
Mittellinie +,0005" oder [+.013mm]
O USA[inch]  Metrisch [mm]
i i 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
metrschs Gowinde 0.000==005  (00I=[.13
0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013]

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

RPL-1

SENSOREN™ BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-008 1
Magnetfeldsensor (NPN), mit Schnelltrennung* OHSN-017 1 oder 2
Magnetfeldsensor (PNP), mit Schnelltrennung* OHSP-017 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
PNEUMATIK-ZUBEHOR
Sicherheitsventil (imperial) OFSV-001 1
Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
Dichtungssatz, Standard SLKT-010 1
Dichtungssatz, Viton® SLKT-010V 1
*Sensor und Kabel bitte separat bestellen tKolbenmagnet im Standard

SICHERHEITSVENTIL MAGNETFELDSENSOR

(OPTIONAL) 36 [9 (OPTIONALV

i —.63[16] r\ @(@@
o N & Do a0

T~ 2.30 [58] —|

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten




PARALLELGREIFER RPL-2//i| FLACHBAUWEISE,
MIT PRAZISIONS- DOPPEI.-,,V“-ROLLENLAGERFIIHRUNG
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Technische Daten RPL-2 RPL-2M E
Nom. Greifkraft F bei 7 bar .......... 26 Ibs. 116N
.250 4X #4-40 X 15TIEF ;
[6.4] [M3 X 4TIEF] Hub ... 0.501in. 12.7.mm
¢ Gewicht .......................... 0.20 Ibs. 0.09 Kg 1.93
- R Betriebsdruck min./max. ............ 5-100 psi 0.3-7 bar .
224:.001 T o ‘ | % o & %Q Zylinderdurchmesser ............... 0.438 in. 11.1mm
[5.6920.0] L es | L ]eso Luftverbrauch/Zyklus ............... 007507 12cm?
[22.2] [6.4] Betriebstemperatur min./max.
Standarddichtungen ............... -30°~180°F  -35°~80°C
Viton®-Dichtungen ................ -20°~250°F  -30°~120°C
ANBRINGUNG DER BACKEN SchlieB-/Offnungszeit .............. 0.13 sec. 0.13 sec.
(DARSTELLUNG IN GEOFFNETER POSITION) Absolute Genauigkeit ............... +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit ............... +0.001 in. +0.03mm
Betatigungsventil .................. 4/2-Wege

2X #10-32 [M5] LUFTANSCHLUSSE (SCHLIESSEN)

OFFNEN
62 [16]
¢ / | ¢

T M
53 45 [ 31[8] } ’ ‘
i/ a— | e

i

|

|

|

|

22 [6]

#4-40 X 11 TIEF [M3 X 3 TIEF] [26.2] [20.6]
‘ N\~ (BOHRUNG FUR SENSOR-
© HALTERUNG, ANGEGEBENE
J * [ ] TIEFE NICHT UBERSCHREITEN)

ﬁ*ﬁﬁ& ) ! 1.0311.164
e

Y
e —
L]

-~
2.25 [57] (BACKE AUF) ‘ A
1.75 [44] (BACKE ZU) ANSICHT A-A

2.344
[569.5]
750 __ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
’* [19.1]j DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
o ¢ o—F+— ] ¢ B&
! 5940 750 Abmessungen 1SO-Methode Alle Passbohrungen Slip Fit
B T - ¢ ['1 5.09] ['19 1] symmetrisch zur Lagetoleranz
0 : . Mittellinie +,0005" oder [+.013mm]
o & g— 1 . .
/ \ O USA[inch]  Metrisch [mm]
2X ©.0938 SF X .18 TIEF 4X #4-40 X .18 TIEF h : 0.00 = =.01 [0] = [+.25]
[@ 3 SF X 4 TIEF] [M3 X 4 TIEF] Sewindesteloung oo = =005 [0.0] = = 13]
0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013]

Belastungsdaten Bestellbeispiel: zuenir vite separat bestelien)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
62 14 100ps; 17
— 17 bar] WARNUNG!
5312 B0PSI 55 b ] . DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
o . >, FINGERLANGE DARF NICHT
S w0  UBERSCHRITTEN WERDEN RPL'Z E 3
E‘_z 35 8 60 PSI I4.1 bar] R
S % 6 40 PS| [2.7 bark b
& [ .
= 18 4 - X
= 20 PSI [1.4 bar] .
9 2 ] )
' SENSOREN" BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
0 0 1 2 3in. Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-008 1
0 25 50 75mm Magnetfeldsensor (NPN), mit Schnelltrennung* OHSN-017 1 oder 2
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Magnetfeldsensor (PNP), mit Schnelltrennung* OHSP-017 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
z z Kabel mit Schnelltrennung (5 m)** CABL-013 1 oder 2
Mz — |— PNEUMATIK-ZUBEHOR
@ ‘ Sicherheitsventil (imperial) OFSV-001 1
2, b & Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
— Dichtungssatz, Standard SLKT-010 1
HT = = Dichtungssatz, Viton® SLKT-010V 1
NS *Sensor und Kabel bitte separat bestellen TKolbenmagnet im Standard
M)( MV
= Statisch Dynamisch
MaXImalbelaStu“gT USA Metrisch USA Metrisch TN S EL MAGNETFELDSENSOR
Max. Zugbelastung T 65bs. 289N 20bs. 89N (OPTIONAL) 36 19— eFTNAD7
Max. Druckbelastung € 65lbs. 289N 200bs. 89N b [-68 [16] N
Max. Moment My 45in-lbs. 51Nm  15in-lbs. 1.7Nm ’ L/
Max. Moment My 60in-lbs. 68Nm  20in-lbs. 2.3Nm * %
Max. Moment Mz 45in.-Ibs.  51Nm  15in.-Ibs. 1.7Nm ~— 230 [58] MIN. ——

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RPL-3//| FLACHBAUWEISE, _
MIT PRAZISIONS-DOPPEL-,,V““~-ROLLENLAGERFUHRUNG
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E Technische Daten RPL-3 RPL-3M
Nom. Greifkraft F bei 7 bar .......... 36 Ibs. 160 N
Hub ..o 0.75in. 19.1 mm
:250 =y 250 GEWIChE ... 0.32 Ibs. 0.15Kg
6X #5-40 X .15 TIEF
1.94 T[GA] [6.4] [M3X4TIEF]  Betriebsdruck min/max. ............ 5-100 psi 0.3-7 bar
B G, e Fooar Zylinderdurchmesser ............... 0.500in. 12.7 mm
224:.001 T @ | + +‘E Luftverbrauch/zyklus ............... 0.147 in? 2.4 cm?d
[5.69+0.03] 1.125 ‘ \ || .250 Betriebstemperatur min./max.
[28.6] (6.4] Standarddichtungen............... -30°~180°F  -35°~80°C
ANBRINGUNG DER BACKEN Vit0n®—pichtungen ................ -20°~250°F  -30°~120°C
(DARSTELLUNG IN GEOFFNETER POSITION) SchlieB-/Offnungszeit .............. 0.14 sec. 0.14 sec.
Absolute Genauigkeit ............... +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit ............... +0.001 in. +0.03mm
Betatigungsventil .................. 4/2-Wege
2X #10-32 [M5] LUFTANSCHLUSSE (SCHLIESSEN)
OFFNEN
—— .58 [15] |~— " 76
N i |
53 .44 U’ .3118] i
(13 11 Al &7*{ |
| & C | 1.125 1.283
] 57 ; ; [28.6] [32.6]
| N #4-40 X .15DP [M3 X 3TIEF] |
,@ @ @, (BOHRUNG FUR | J
: : SENSORHALTERUNG) | 7|
PP L,
A i
3.00 [76] (BACKE AUF) :
2.25 [57] (BACKE ZU) ANSICHT A-A
3.150
[80.0]
1.000
[25.4] __ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
| DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
° ¢ ° 6560 @ & @
| . Ab § Alle Passhoh Slip Fit
e e L oS, BoMenote  Merergbiogn S
| Mittellinie +.0005" oder [+.013mm]
o S 5 .
/% LS O USA[Inch]  Metrisch [mm]
2X @.1250 SF X .25 TIEF, 4X #5-40 X .31 TIEF Gewindesteigung 0.0 ==.01 [0 = [.25]
; i 0.000 = +.005 0.0] = [+.13
[@ 3 SF X 6 TIEF] [M3 X 8 TIEF] metrische Gewinde 0.0000 = = 0005 [0[.00% z {101]3]

BEIaStuHQSdaten BestelleIsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen))
N Ibs.  GREIFKRAFT PRO FINGER
7918 P J00PSI 7 1y WARNUNG!
7016 =T DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
o 6214 80PSI [5.5 b=} FINGERLANGE DARF NICHT
£ 512 F—=, UBERSCHRITTEN WERDEN RPL_3 - -
5 w10 60 PS| [|4.1 bar]
€ %8 40PSI[2.7 blarj *
S 2% 6 T N
T 18 4 20 PSI [1.4 bar] A
3 z : SENSOREN BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
0 1 2 3 4in. Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-008 1
0 25 50 75 102mm Magnetfeldsensor (NPN), mit Schnelltrennung* OHSN-017 1 oder 2
ELERIVELICERL HEERD Magnetfeldsensor (PNP), mit Schnelltrennung* OHSP-017 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
z z Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
Mz == PNEUMATIK-ZUBEHOR
) ‘ Sicherheitsventil (imperial) OFSV-001 1
&%) v k_sd ,  Sichereitsventi (metrisch OFSV-004 1
e Dichtungssatz, Standard SLKT-012 1
=7 ) Dichtungssatz, Viton® SLKT-012V 1
\_/Mx W, *Sensor und Kabel bitte separat bestellen TKolbenmagnet im Standard
- Statisch amisch
MaXImalbelaStu“gT USA Metrisch USIZY“ Metrisch SICHERHEITSVENTIL MAGNETFELDSENSOR
Max. Zugbelastung T 90ls. 400N 30ls. 133N (et ZBIE = ferPael AL
Max. Druckbelastung G 90lbs. 400N 300bs. 133N Jany =< N
Max. Moment My 60in-Ibs. 68Nm  20in-Ibs. 2.3Nm N @
Max. Moment My 80in-lbs. 9.0Nm  25in.-lbs. 2.8Nm —%?— J
Max. Moment Mgz 60in-Ibs. 68Nm  20in-Ibs. 23Nm (I

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



_ PARALLELGREIFER RPL-4/"' FLACHBAUWEISE,
MIT PRAZISIONS-DOPPEL-,,V*“~-ROLLENLAGERFUHRUNG

d
]
17
o)
wd
Technische Daten RPL-4 RPL-4M E
224001 Nom. Greifkraft F bei 7 bar 36 Ibs 160N
[5.69+0.03] ¢:2%0 250 - arelikraft = bel 7bdr. ... S
i [6.4] [6.4] Hub ..o 1.00in. 25.4 mm
50 B T ™y B Gewicht ...t 0.38 Ibs. 0.17 Kg
— © w oo e Betriebsdruck min./max. ............ 5-100 psi 0.3-7 bar 1.95
l 1.313 ‘ ‘ 250 6X #5-40 X .15 TIEF  Zylinderdurchmesser ............... 0.500 in. 12.7 mm
T [33.3] ~6.4] [M3 X 4 TIEF] Luftverbrauch/Zyklus ............... 0.196 in? 3.2 cm?
e NemNGUNG DERBAGKEN " Standardtictangen ... S0 3580
( ) Viton®-Dichtungen ................ 20°~250°F  -30°~120°C
SchlieB-/Offnungszeit .............. 0.19 sec. 0.19 sec.
Absolute Genauigkeit ............... +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit ............... +0.001 in. +0.03mm
2X #10-32 [M5] LUFTANSCHLUSSE (SCHLIESSEN) Betatigungsventil .................. 4/2-Wege
1.19 OFFNEN 1.00
[30] N [25]
L / o) ¢ .
53 44 ( 318]
(13 (1 S
: Y B T
f g | I~ #4-40 X .15 TIEF [M3 X 3 TIEF]
(BOHRUNG FUR
f@ @ @ SENSORHALTERUNG)
| ‘ |

3.63 [92] (BACKE AUF)

2.63 [66] (BACKE ZU)

ANSICHT A-A

3.875
[98.4]
1.000
~[25.4]
! __ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
e} ¢ e} ? \ DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
el 6560 875 ¢ B &
i [16.66] [22.2] Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit
i symmetrisch zur Lagetoleranz
@ % ‘Q Mittellinie +,0005" oder [+.013mm]
2X @ .1250 SF X .25 TIE| 4X #5-40 X .31TIEF @ j
03 SF X 6 TIEF] (M3 X 8 TIEF] . O . USA Elnch] Metrls_ch [mm]
S =
metrische Gewinde G000+ 0005 [0.00] = [=.013]

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
79 18
7016 4Tl 00 PS1 7 by WARNUNG!
DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
o 6214 80 PSI 5.5 s, FINGERLANGE DARF NICHT
= 5312 ——  UBERSCHRITTEN WERDEN -4 - -
B o B0 PSI [4.1 bar] /
g T \
$358 40 PSI [2.7 barlj \
S 2% 6 —t T X
T 18 4 20 PSI [1.4 bar] M
9 2 ]
00 : SENSOREN™ BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
0 1 2 3 4 5in. Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-008 1
0 25 50 75 102 127mm Magnetfeldsensor (NPN), mit Schnelltrennung* OHSN-017 1 oder 2
FAAE AL - L Magnetfeldsensor (PNP), mit Schnelltrennung* OHSP-017 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
z z Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
Mz = |= PNEUMATIK-ZUBEHOR
& i Sicherheitsventil (imperial) OFSV-001 1
k%‘ - |y Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
cllT Dichtungssatz, Standard SLKT-012 1
F/2 F/2 Dichtungssatz, Viton® SLKT-012V 1
\_/M M *Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
X Y
= Statisch Dynamisch
Maximalbelastung’ s, vetiscn USA  Metrisch SICHERHEITSVENTIL MAGNETFELDSENSOR
Max. Zugbelastung T 120bs. 534N 40lbs. 178N et wE~| [ e
Max. Druckbelastung € 1201bs. 534N 40lbs, 178N /N GO /N
Max. Moment My 75in-lbs. 85Nm  25in-lbs. 2.8Nm \LJ il \LJ
Max. Moment My 100in.-Ibs. 11.3Nm  35in.-Ibs. 4.0Nm 4? —%—
Max. Moment Mgz 75in-lbs. 85Nm  25in-Ibs. 2.8Nm SR ==

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



EXPLOSIONSZEICHNUNG RPL-REIHE

R
=
[T}
E&
; a Pos. Menge Bezeichnung
= 01 1 Geh&use
02 1 Kolben
03 2 Kappe
.96 04 1 Ausgleichsstiick
05 2 Zwischenstiick
06 4 Verbindungsstiick
08 2 Backe
13 2 Stift
20 1 Kolben mit Magnetschlitz
21 4 Untergruppe, Kafig u. Rollen
30 3 Zylinderschraube
31 1 Passstift
32 2 Passstift
40 2 Magnet
@ ~ ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
AA\\\ mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
| auf Anfrage.
@,@‘J SK :
< NP Zusammenbau:
.‘\'\\‘\) ) 1) Dichtungen schmieren und einbauen.
) 2) Magnete in einen Kolben kleben, Kolben,
Kappen und Sicherungsringe einbauen.
S @ 3) Passstift in Mitte des Gehduses ein-
driicken.

o 4) Verbindungs- und Ausgleichsstiicke in
&, Gehduse eindrehen.
@ @ 5) Passstifte in Backen driicken.
6) Backen durch Zwischenstiicke und in die

S Kolben driicken.
® @ (3 SCHRAUBEN) 7) Kéfige auf Backen installieren.
/—@ 8) Verbindungsstiick hinter Kafigen mit der
flachen Seite nach auBen einlegen und

5 S S Schrauben eindrehen.
% // \é 9) Vorspannung einstellen.
: M Einstellen der Vorspannung:

1) Mittlere Zylinderschraube (Nr. 30) anziehen,

@ so dass die Finger leicht gehalten werden.

o 2) AuBere Zylinderschrauben auf gleiche

Weise anziehen.

3) Greifer takten.

4) Schrauben neu einstellen, so dass die Fin-
ger sich frei bewegen konnen, wenn Sie
den Kéfig driicken. (Die Bewegung der Fin-
ger sollte sich nicht sandig anfiihlen.)

Nicht-synchrones Verfahren:

1) Einstellschrauben (Nr. 30) und
Verbindungsstiicke abnehmen.

2) Kéfige, Backen und Passstifte abnehmen.

3) Ausgleichs- und Zwischenstiicke und
Passstifte abnehmen.

4) Backen und Passstifte wieder in die Kolben
einbauen.

5) Kéfige wieder auf die Backen installieren.

6) Verbindungsstiicke hinter den Kéfigen mit
der flachen Seite nach auBen einlegen und
Einstellschrauben installieren.

7) Vorspannung einstellen.

= Dichtungssatz-Bestellnummern
siehe Produktdatenblétter

(s e S © é BO

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



ZUSAMMENBAUZEICHNUNG RPL-REIHE

=
s
=

RPL SERIE

Pos. Menge Bezeichnung
@ 01 1 Gehause
02 1 Kolben
03 2 Kappe
04 1 Ausgleichsstick 1.97
05 2 Zwischenstiick
06 4 Verbindungsstiick
08 2 Backe
13 2 Lager, Rollen
20 1 Kolben mit Magnetschlitz
@ 21 4 Untergruppe, Kéfig u. Rollen
30 3 Zylinderschraube
@ 31 1  Passstift
32 2 Passstift
@ 40 2 Magnet

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.

ZUBEHORMONTAGE UND EINSTELLANWEISUNGEN

Montage
1. Sensoren wie dargestellt einbauen.
2. Auf gewtinschte Hubende-Erkennung einstellen.

(s [ S © é BO

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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Parallelgreif

fur Reinraumanwen}lungen und

I [ hedi gun#
g g jung
-

e Prézise Bewegung:
Vorgespannte ,,Doppel-V“-Rollenlager
verhindern seitliches Spiel und sorgen fiir
eine ausgezeichnete Wiederholgenauigkeit
bei der Positionierung von Werkstiicken.

¢ Extreme Umgebungshedingungen
Alle beweglichen Teile liegen innerhalb
der Abdeckung aus Edelstahl. Ein Spiil-
luftanschluss im Gehdusekorper blast
Schmutzteilchen unter niedrigem
Luftdruck aus der Mechanik.

e GroBere Fingerldnge:
Das robuste Design erlaubt groBere Finger-
langen im Vergleich zu anderen Greifern
dieser Gewichts- und GroBenklasse.

¢ Reinraumanwendungen (Klasse 10)
Die gekapselten Antriebselemente und
Rollenlagerung sind korrosionshestéandig.
Alle internen Bauteile sind mit einem

zum Absaugen von Teilchen aus dem
Greiferinnenraum. Vorgesehen fiir Rein-
raumanwendungen sowie die Lebens-
mittel- und Medizintechnik.

Schmiermittel in Reinraumgiite geschmiert.
Unter Vakuumdruck dient der Luftanschluss

2

==

e Zuverlassige Greifkraft:
Zuverlassige Greifkréfte durch eine
auBerst reibungsarme Mechanik. Zum
Aufnehmen empfindlicher Werkstiicke wird
die Greifkraft einfach durch eine Anderung
der Drucklufteinstellung angepasst.

¢ Unsynchronisierte Bewegung:
Bei unsynchronisierter Bewegung werden
die Backen unabhéngig voneinander
bewegt, so dass der Greifer Objekte in
exzentrischer Position aufnehmen
oder ablegen kann.

Installation: Technische Daten:

Die Greifer konnen in beliebiger Richtung angebracht Pneumatik us Metrisch
und betrieben werden Betriebsdruckbereich 5-100 psi .3-7 bar
Zylinderart Zweifach doppelt wirkend
Dynamische Dichtung Interne Schmierung, Buna-N
l l Betatigungsventil 4/2-Wege
L[
S - Luftqualitiit
.. .. Luftfilter mind. 40 p
b b d Luftélung nicht erforderlich*

Luftfeuchtigkeit

geringer Feuchtigkeitsgehalt

Betriebstemperaturbereich

Buna-N Dichtung (Standard) -30°~180° F -35°~80° C
‘ Viton®-Dichtung (optional) -20°~250° F -30°~120° C
Der Gehausekorper ‘ ‘ Bei Uberkopfmontage
wird mit Schrauben L schiitzen Abdeckungen vor ‘L’\e,;?)l:rl]ls?jgat er
VABSIEL LY el 9 e Normalel;J Anwendung 5 Millionen Zyklen
P‘F’f;;'s"sr}'l%;“n”grg‘z'gg's Mit vorbeug. Wartung > 10 Millionen Zyklen*
vorgenommen Reparatur im Feld mdglich Ja
Dichtungssatze verflighar Ja

* Olung verlangert die Lebensdauer erheblich

I

Die Finger werden mit Schrauben befestigt und durch
Formschluss auf den Backen justiert

 Siehe Wartungsabschnitt

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



Technische Merkmale

Harteloxiertes Material Reinraumanwendungen Qualitatswerkstoffe

Geh&use harteloxiert (RC60) Die Einheiten sind mit einem Schmiermittel Alle inneren Komponenten aus
und teflonimprégniert in Reinraumgiite geschmiert gehartetem Werkzeugstahl. Die duBeren
Komponenten bestehen aus korrosions-

A A bestandigem Material und sind bestan-
Selbstschmierende Dichtungen dig gegen entionisertes Wasser bzvi

Dynamische Dichtungen mit Selbstschmierung geeignet fiir den Einsatz in der Lebens-
(nur Buna-N) mittel- und Medizintechnik.

Einteiliges Gehduse
Einteiliges Gehéuse aus leichtem, Stifthohrungen Sensoren
hochfestem Aluminium Einschublécher fiir Pass-  Abfragung der Backen-
stifte im Gehéuse position (Bitte separat
bestellen, siehe Abschnitt
,Bestellbeispiel)

Einstellbare
Vorspann-
schrauben

Einstellung der Vor-

spannung an den
Rollenlagern

Halter fiir
Zubehorteile

Patentierte
Rollenlagerfiihrung 3 - g
,Doppel-V“-Rollenlager- I
fihrungen fiir geringe Reibung Absaug-/ a Abdeckungen
bei allen Bewegungen Spiilluftanschluss aus Edelstahl
Vorgespannte Lager  Fir extreme Umgebungsbedingungen Feststehende und
von verschmutzt bis Reinraum bertihrungsfreie Abde-
‘ﬁé?ﬁﬁ%ap"n”éeafé"gﬁﬁlﬁﬂir (mind. Klasse 10) ckungen verhindern
ohne seitliches Spiel Hohe Greifkraft die Abgg'r‘[‘i’gfn“g von
= - Ein extrem effizienter Antrieb
Variante fiir : rdfte i
bietet hohe Greifkréfte im
unsynchronisierten Verhdltnis zum Gewicht Schrauben aus Edelstahl
Betrieb Als Schutz gegen Korrosion

Funktionsprinzip

Sensormagnet
(Standard)

Gehduse Kolben Antriebs-

Ausgleichstiick
zapfen

Kappe

[
— \Ab-

deckung

Absaug-/Spiilluftanschluss

Rollenfiihrung Rollen- Rollenlager
fiihrung und Kéfige  Synchronisier- Backe
element
Auslass Einlass Einlass Auslass

e
T

T Bazcke -
u

o Zwei entgegengesetzt doppelt wirkende Zylinder sind (iber einen Antriebszapfen
sowohl mit einer Backe als auch mit einem Synchronisierelement verbunden und
wirken in entgegengesetzter Richtung.

e Die Synchronisierelemente sind mit dem Ausgleichstiick verbunden, das die
Bewegung synchronisiert.

 Der Absaug-/Spiilluftanschluss kann je nach Einsatz als Druckluft- oder Vakuuman-
schluss fiir das Entfernen von Schmutzpartikeln aus dem Greiferinnenraum
oder fiir ihre Riickhaltung verwendet werden.

e Geeignet fiir Greifbewegungen nach innen oder auBen.

e Die Synchronisierelemente sind fiir unsynchronisierte Bewegungen
herausnehmbar.

Modell- RPLC Parallelgreifer

0 - Modell: RPLC-1 RPLC-1M
Grone 1 M Hub: 0.25in. 6.4 mm
Greifkraft: 26 1b 116N
Gewicht: 16 1b .07 Kg

% 1.100

Modell- RPLC Parallelgreifer

i - Modell: RPLC-2 RPLC-2M
Grone 2M Hub: 0.50in.  12.7 mm
Greifkraft: 26 1b 116N
Gewicht: .20 1b .09 Kg

w1.101

Modell- RPLC Parallelgreifer
Grofie-3M foer fneo i

Greifkraft: 36 1b 160 N
Gewicht: .321b 15Kg

o

g 3 1.102

Modell- RPLC Parallelgreifer

i - Modell: RPLC-4 RPLC-4M
Grone 4M Hub: 1.00in. 254 mm
Greifkraft: 36 1b 160 N
Gewicht: .381b 17 Kg

,_J;L s|ehe1.103

78”7»»»7» | Seite
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PARALLELGREIFER RPLC-1

, FUR REINRAUMANWENDUNGEN,

w MIT PRAZISIONS-DOPPEL—,,V“-ROLI.ENLAGERFUHRIII\IG
&
S
a Technische Daten RPLC-1 RPLC-1M
&= Nom. Greifkraft F bei 7 bar .......... 26 Ibs. 116N
Hub ..o 0.25in. 6.4 mm
? ‘ [6 4] 4X #4-40 X .15 TIEF Gewicht .......................... 0.16 Ibs. 0.07 Kg
[M3 X 4 TIEF] Betriebsdruck min/max. ............ 5-100 psi 0.3-7 bar
%‘94@ H O ‘V;FK Zylinderdurchmesser ............... 0.438in. 11.1 mm
-224+.001 \ ‘ Luftverbrauch/Zyklus ............... 0.038 in3 0.6 cm3
" 50 ) .
[5.69:0.03) ‘*[19 1])J | .[é_54(i Betriebstemperatur min./max.
Standarddichtungen ............... -30°~180°F  -35°~80°C
ANBRINGUNG DER BACKEN Viton®-Dichtungen ................ -20°~250°F  -30°~120°C
(DARSTELLUNG IN GEOFFNETER POSITION) Sch|ieB./Oﬁnungszeit .............. 0.10 sec. 0.10 sec.
Absolute Genauigkeit ............... +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit ............... +0.001 in. +0.03mm
Betatigungsventil .................. 4/2-Wege
2X #10-32 [M5]
LUFTANSCHLUSSE
(SCHLIESSEQI\é)
[ OFFNEN
6] 33
[8] % A
11
L o Ll T
q 1
f7 013 071 X é hau. | | @ 1096 1.163
= — U #4-40 X 11 TIEF [M3 X 3 TIEF] | . .
U w 7 @ " (BOHRUNG FUR SENSOR- | : (27.8]  [29.5]
S B HALTERUNG ANGEGEBENE ! e « 8
#10-32 [M5] @ © TIEFE NICHT UBERSCHREITEN) | |
ABSAUG-/SPULLUFT- = | | J [
ANSCHLUSS ‘ _1.75[44] (BACKE AUF) _ ‘ A ANSICHT A-A
1.50 [38] (BACKE ZU)
1.900
[48.3]
B [-1795‘1’]»‘ __ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
L DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ @ P
B I B I lle 5940 750 ¢ B5d
] [15.09] [19.1] Abme?sunﬁen 1SO-Methode ~ Alle Paisbor;rllmgen Slip Fit
symmetrisch zur agetoleranz
[} % & g ! Y itelinie 0005 oder [.013mm]
2X @ .0938 SF X .18 TIEE/ 4X #4-40 X .18 TIEF @ i
[0 3 SF X 4 TIEF] \ [M3 X 4 TIEF] @ USA [Inch]  Metrisch [mm]
coioeay A7 H)
metrische Gewinde G000 = = 0005 [0.00] = [=.013]

Belastungsdaten Bestellbeispiel: zuensr vite separat bestelien)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
62 14 100 pg
BE 117 bar WARNUNG!
80 PSI [5.5 bar . DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
& ' > FINGERLANGE DARF NICHT RPLC_" 5 5
= 60.PS1 4.1 bar » UBERSCHRITTEN WERDEN
£ 35 8 : =
5 ! 4
F 2% 6 40 PSI [2.7 bark
& [ .
= 18 4 >
= 20 PSI [1.4 bar] .
9 2 ! )
0@ ] SENSOREN™ BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
0 1 2 3in. Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-008 1
0 25 50 75mm Magnetfeldsensor (NPN), mit Schnelltrennung* OHSN-017 1 oder 2
SIS AN - Magnetfeldsensor (PNP), mit Schnelltrennung* OHSP-017 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
z Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
Mz <4> PNEUMATIK-ZUBEHOR
& ‘ Sicherheitsventil (imperial) OFSV-001 1
= | | Sicherheitsventi (metrisch) OFSV-004 1
ol Dichtungssatz, Standard SLKT-010 1
=) F/2 Dichtungssatz, Viton® SLKT-010V 1
\_/M ¥ *Sensor und Kabel bitte separat bestellen TKolbenmagnet im Standard
X Y
- Statisch Dynamisch
Max““albelas‘tu“gT USA Metrisch USA Metrisch SICHERHEITSVENTIL MAGNETFELDSENSOR
(OPTIONAL) -36 9] (OPTIONAL)
Max. Zugbelastung T 50 Ibs. 222N 15 Ibs. 67N e3el
Max. Druckbelastung € 50lbs. 222N 151bs. 67N (1) | a
Max. Moment My 30in.-lbs.  3.4Nm 10in.-lbs. 1.1 Nm 5T 8 - ’ 53
Max. Moment My 40in.-lbs.  4.5Nm 12in.-Ibs.  1.4Nm .. =
Max. Moment Mz 30in.-lbs.  3.4Nm 10in.-lbs. 1.1 Nm = 2.30[58] MIN. —

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RPLC-21/l, FUR REINRAUMANWENDUNGEN,

MIT PRAZISIONS- DOPPEI.-,,V“-HOLLENI.AGEBFIIHRUNG w
&
=]
Technische Daten RPLC-2 RPLC-2M B
328 ax #4-40 X 15 TIEF ~ Nom. Greifkraft F bei 7 bar .......... 26 Ibs. 116N &=
¢ ‘ 8.3 [M3 X 4 TIEF] HUD ..o 0.50 in. 12.7 mm
Gewicht .......................... 0.20 Ibs. 0.09 Kg
‘F 9o v [—oF e Betriebsdruck min/max. ............ 5-100 psi 0.3-7 bar
9944001 T\ 913 ‘ ‘ 250 Zylinderdurchmesser ............... 0.438 in. 11.1mm
[5.69+0.03] ~—[23.2] T [6.4] Luftverbrauch/zyklus ............... 0.075in3 1.2¢cmd
ANBRINGUNG DER BACKEN Betriebstemperatur min./max.
(DARSTELLUNG IN GEGFFIETER POSIION Vion® Dictungeh 111111111 a0 a0eE 300 120°C
SchlieB-/Offnungszeit .............. 0.13 sec. 0.13 sec.
Absolute Genauigkeit ............... +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit ............... +0.001 in. +0.03mm
22 (6] Betatigungsventil .................. 4/2-Wege
OFFNEN
50 [13]j~— / —{ .62[16] A
L : — 3 ;
| 5 44 ‘ d 31[8] 1 ‘
& o i | = G
S o A | 78] o
: ‘ #4-40 X A1TIEF M3 X 3 TIEF] | S :
2X #10-32 [M5] (BOHRUNG FUR SENSOR- w i
LUFTANSCHLUSSE @ HALTERUNG, ANGEGEBENE | I
(SCHLIESSEN) =] = TIEFE NICHT UBERSCHREITEN) _| tJ
2.33 [59] (BACHE AUF) A ANSICHT A-A
#10-32 [M9] 1.83 [46] (BACKE ZU)
ABSAUG-/SPULLUFT-
ANSCHLUSSE
2.476
[62.9]
750
19.1
T[ ]T ~ WENN NICHT ANDER§ ANGEGEBEN, GELTEN
DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
>+ o f
o | 5940 750 ¢ 9@
[1 5.09] [19.0] Abmessynﬁen 1SO-Methode ~ Alle Paisbor;rllmgen Slip Fit
i agetoleran:
D @ 4}&9—[ M ittellnie 0005 oder [:.0%3mm]
2X @ .0938SF X 18 TIEF/ 4X #4-40 X .18 TIEF 0 i
[@ 3 SF X 4 TIEF] [M3 X 4 TIEF] _ © _ lﬁﬁf"l%'}] Mezrls_cll [Zr;nm]
Gewindestoioing 400005 < s 43
metrische Gewinde 000 = +.0005  [0.00] = [=.013]

Belastungsdaten Bestellbeispiel: zuochir bitte seperat bestelien)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
Y 100717 WARNUNG!
5312 8PS [on o s, DIEMAXMALE EFFEKTIVE
g o RPLC-2| - -
' 60 PSI [4.1 bar] N
% 35 8 I . /
£ 2% 6 40 PSI [2.7 bar} \
2 134 | =
s 20 PSI [1.4 bar] N
o2 ] SENSOREN" BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
00 : ! T . Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-008 1
0 S Magnetfeldsensor (NPN), mit Schnelltrennung* OHSN-017 1 oder 2
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Magnetfeldsensor (PNP), mit Schnelltrennung* OHSP-017 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
z z Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
Mz — | PNEUMATIK-ZUBEHOR
[ ‘ Sicherheitsventil (imperial) OFSV-001 1
Lﬂ - o [ o Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
cll= Dichtungssatz, Standard SLKT-010 1
2 2 Dichtungssatz, Viton® SLKT-010V 1
\—/Mx o *Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
A tisch misch
Maximalbelastung' USAs'a *Metisch USI/?\Y"a Metisch SCHERHETSYENTL 36 [ ~'—‘ MAGNETFE(g%Sﬁgﬁify
Max. Zugbelastung T 65 Ibs. 289N 201b 89N -63[16]
Max. Druckbelastung € 65 Ibs. 289N 201b 89N - I -+ ©
Max. Moment My 45in.-lbs. 5.1 Nm 15in.-lbs. 1.7 Nm 5 - [ =
Max. Moment My 60in.-lbs. 6.8 Nm 20in.-lbs. 2.3 Nm .. —
Max. Moment Mz 45in.-lbs. 5.1 Nm 15in.-lbs. 1.7 Nm 2.30 [58] MIN.—

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RPLC-3!'1, FUR REINRAUMANWENDUNGEN,

w MIT PRAZISIONS-DOPPEL—,,V“-ROLLENLAGERFUHRIII\IG
&
S
a Technische Daten RPLC-3 RPLC-3M
= 500 4X #5-40 X .15 TIEF  Nom. Greifkraft Fbei 7 bar .......... 36 Ibs. 160 N
T [2.7] IMSXATIEFL  HUb e 0.75in. 19.1 mm
i ¢ GEWICHt ..o\ 0.32 Ibs. 0.15Kg
o4 -— Betriebsdruck min./max. ............ 5-100 psi 0.3-7 bar
1950 ‘ i Zylinderdurchmesser ............... 0.500 in. 12.7 mm
224+ .001 : . i
[5.69+ 0.03] [31.8] [6.4] Luftverbrauch/Zyklus ............... 0.147 in 2.4 cm?
Betriebstemperatur min./max.
Standarddichtungen ............... -30°~180°F  -35°~80°C
ANBRINGUNG DER BACKEN Viton®-Dichtungen ................ -20°~250°F  -30°~120°C
(DARSTELLUNG IN GEOFFNETER POSITION) SchlieB-/Offnungszeit .............. 0.14 sec. 0.14 sec.
Absolute Genauigkeit ............... +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit ............... +0.001 in. +0.03mm
. Betatigungsventil .................. 4/2-Wege
OFFNEN
—— .58 [15] |-
(=76 [19]—
I s Ed i Tl | L3 ?
‘ | SN
74 53 M C 318 | /‘
g (3 01 p @R\iﬁ ; |
— & L 7 C } k _/ [13'8 %] 1.283
' N ! #4-40 X .14 TIEF [M3 X 3 TIEF] | = : 5.
2X #10-32 [M5] @ \ (BOHRUNG FUR B 8 [32.6]
LUFTANSCHLUSSE ﬁ SENSORHALTERUNG) ‘ w
(SCHLIESSEN) | ~ } I e—
- b
oo " e
3.25 [83] (BACKE AUF i
2.50 [63] (BACKE ZU) ANSICHT A-A
#10-32 [M5]
ABSAUG-/SPULLUFT-
ANSCHLUSSE
3.282
[83.4]
1.000__ _ __ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
2541 DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
|
o @ o i | 1 Ab ¢ JB@ Alle Passbohrungen Slip Fit
U messungen 1S0-Methode e Passhohrungen Slip Fi
| 6560 875 trisch Lagetol
e e Alcry - Wt oo
( ¢ @ & i * O USA[inch]  Metrisch [mm]
¢ 4X #5-40 X .31 TIEF Gewindesteigung ~ 0:00==+.01 [0.] = [.25]
2X @ .1250 SF X .25 TIEF . v U iy O 2e
[03'SF X 6 TIEF] [M3 X 8 TIEF] metrische Gewinde %000 008 10001 = f= 013

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
;g :2 0P8I (7 bz WARNUNG!
T DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
o 6214 80PSI 5.5 har—}s  FINGERLANGE DARF NICHT
T 5312 =, UBERSCHRITTEN WERDEN RPLc-3 - -
& 410 60 PS| [|4.1 bar]
€ 358 40PSI 2.7 blarj =
& 2% 6 ; \
T 18 4 20 PSI [1.4 bar] M
z (2, : SENSOREN" BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
0 1 2 3 4in. Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-008 1
0 25 50 75  102mm Magnetfeldsensor (NPN), mit Schnelltrennung* OHSN-017 1 oder 2
(R E RN = Magnetfeldsensor (PNP), mit Schnelltrennung* OHSP-017 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
PNEUMATIK-ZUBEHOR
Sicherheitsventil (imperial) OFSV-001 1
Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
Dichtungssatz, Standard SLKT-012 1
Dichtungssatz, Viton® SLKT-012V 1
*Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
= Statisch Dynamisch
Maximalbelastung’ s, Metrisch USA" Metrisch SICHERHEITSVENTIL MAGNETFELDSENSOR
Max. Zugbelastung T 90lbs. 400N 30kbs. 133N (AT s ire SO
Max. Druckbelastung G 90lbs. 400N 30lbs. 133N I £ @
Max. Moment My 60in-lbs. 6.8Nm 20in.-Ibs. 2.3Nm S = B4
Max. Moment My 80in.-lbs.  9.0Nm 25in.-lbs. 2.8 Nm =) =
Max. Moment Mz 60in.-lbs. 6.8Nm 20in.-lbs. 2.3Nm =—2.36 [60] MIN.—

tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RPLC-4!'1, FUR REINRAUMANWENDUNGEN,
MIT PRAZISIONS- DOPPEI.-,,V“-HOLLENLAGEBFIIHRUNG

Technische Daten RPLC-4 RPLC-4M
e X e A ier T Nom. Greifkraft F bei 7 bar .......... 36 Ibs. 160N
N ¢ r T / HUD e 1.00 in. 25.4mm
% — 1t —98— Gewicht .....oovi i 0.38 Ibs. 0.17Kg
1 Betriebsdruck min./max. ............ 5-100 psi 0.3-7 bar
224+ 001 f‘ 1.500 ‘ ! L-—L'[ga? Zylinderdurchmesser ............... 0.500 in. 12.7 mm
[5.69+ 0.03] [38.1] ’ Luftverbrauch/zyklus ............... 0.196 in 3.2cm?d
Betriebstemperatur min./max.
ANBRINGUNG DER BACKEN !
~ Standarddichtungen ............... -30°~180°F  -35°~80°C
(DARSTELLUNG IN GEOFFNETER POSITION) Viton®-Dichtungen . ..., ... .. D0°~950°F  -30°~120°C
SchlieB-/Offnungszeit .............. 0.19 sec. 0.19 sec.
Absolute Genauigkeit ............... +0.002 in. +0.05 mm
2X #10-32 [M5] LUFTANSCHLUSSE (SCHLIESSEN) Wiederholgenauigkeit ............... +0.001 in. +0.03 mm
Betatigungsventil .................. 4/2-Wege
#10-32 [M5] ABSAUG-/SPULLUFTANSCHLUSSE
7/ —1.00 [25]——
[~ 94 [24]—~ OFFNEN A
P P o) & = ¢
53 [1414] q 31[8] ! / S
1g) [13] ! S — | \HE
hel ]—f—i@ @ C f i 1.191 1.283
N 7 | [30.3] [32.6]
! 2 i [ ~~_#4-40 X .14 TIEF [M3 X 3 TIEF] -
@ I (BOHRUNG FUR I S T
@ SENSORHALTERUNG) } |
= } — ] - [
| A i
ANSICHT A-A
4.00 [101] (BACKEN AUF)
3.00 [76] (BACKEN ZU)
‘ 4.007
[101.8]
1.000
‘ [25?.4]4" __ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
P {b o ? 1 DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
{?,7,7,7,7,4:*,7,7,7,7“1_0(_6560 875 @ 9@ -
| [16.66] [22.2] Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit
| symmetrisch zur Lagetoleranz
fo] ﬁp JQ% ! Mittellinie +.0005" oder [.013mm]
[ s .
2X @ 1250 SF X 25 TIEF XH5-40 X 31 TIEF © %50‘3 finchi Me{gr;sc[h [2':;'“]
[@ 3 SF X 6 TIEF] M3 X 8 TIEF Gewindesteigung .00 = = =[x
: i 0.000 = +.005 0.0] = [.13]
metrische Gewinde 5000 = 0005 [0[.00% - {:.01 ]3]

N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
7918
7016 e _T00PSI (7 gy WARNUNG!
DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
o 6214 L 80PSI[55 b7, FINGERLANGE DARF NICHT
£ 5312 == UBERSCHRITTEN WERDEN
£ 410 50 'TS' [4“1 bar‘l
% 35 8 40 PSI [2. 7 bar] *
S 2% 6 \
134 20 PSI [1.4 bar) D
9 2 '
00 ;
0 1 2 3 4 5in.
0 25 50 75 102 127mm

EFFEKTIVE FINGERLANGE - L

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen))

RPLC-4 -

SENSOREN™

Halterung fiir 2 Sensoren

Magnetfeldsensor (NPN), mit Schnelltrennung*
Magnetfeldsensor (PNP), mit Schnelltrennung*
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)*

Kabel mit Schnelltrennung (5 m)*
PNEUMATIK-ZUBEHOR

BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
OSMK-008 1
OHSN-017 1 oder 2
OHSP-017 1 oder 2
CABL-010 1 oder 2
CABL-013 1 oder 2

Sicherheitsventil (imperial) OFSV-001 1
d Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
=% Dichtungssatz, Standard SLKT-012 1
=75 Dichtungssatz, Viton® SLKT-012V 1
m *Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
Y
= Statisch Dynamisch
Maximalbelastung’ sy werisch  USA  Metrisch g onemmerreventiL AGNETEELDSENSOR
Max. Zugbelastung T 120lbs. 534N 40lbs. 178N (OPTIONAL) /' — 63 [16] 36 0] —|
Max. Druckbelastung G 1200bs. 534N 40lbs. 178N 1N = T
Max. Moment My 75in-lbs. 85Nm  25in-lbs. 2.8Nm NwN IR N
Max. Moment My 100in.-lbs. 11.3Nm  35in.-lbs. 4.0Nm us) =
F=—2.36 [60] MIN.—=

Max. Moment Mz 75in-lbs.  8.5Nm
tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

25in.-lbs. 2.8 Nm

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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EXPLOSIONSZEICHNUNG RPLC-REIHE

d

2E

E 0]

52

e 01 1 Gehiuse

02 1 Kolben
03 2 Kappe
04 1 Ausgleichsstiick
05 2 Zwischenstiick
06 4 Verbindungsstiick
08 2 Backe
10 1 Abdeckung, Boden
11 2 Abdeckung, Boden, Ecken
12 2 Abdeckung, Ende
13 2 Lager, Rollen
20 1 Kolben mit Magnetschlitz
21 4 Untergruppe, Kéfig u. Rollen
30 3 Zylinderschraube
31 1 Passstift
32 2 Passstift
40 2 Magnet

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.

Zusammenbau:
1) Dichtungen schmieren und einbauen.
2) Magnete in einen Kolben kleben, Kolben,

\\\\ 3 Kappen und Sicherungsringe einbauen.

Ne) )J 3) Passstift in Mitte des Geh&uses eindriicken.

@ P 4) Verbindungs- und Ausgleichsstiicke in
i )

Gehause einbauen.

5) Passstifte in Backen driicken.

6) Backen durch Zwischenstiicke und in die
Kolben driicken.

7) Kéfige auf Backen installieren.

8) Verbindungsstiick hinter Kafigen mit der
flachen Seite nach auBen einlegen und
Schrauben eindrehen.

9) Vorspannung einstellen.

10) Bodenabdeckung, Bodenabdeckungsecken
(3 SCHRAUBEN) und Endabdeckungen einbauen.

Einstellen der Vorspannung:

1) Mittlere Zylinderschraube (Nr. 30) anziehen,
so dass die Finger leicht gehalten werden.

2) AuBere Zylinderschrauben auf gleiche
Weise anziehen.

3) Greifer takten.

4) Schrauben neu einstellen, so dass die Fin-
ger sich frei bewegen konnen, wenn Sie
den Kafig driicken. (Die Bewegung der Fin-
ger sollte sich nicht sandig anfiihlen.)

Nicht-synchrones Verfahren:

1) Bodenabdeckung, Bodenabdeckungsecken
und Endabdeckungen abnehmen.

2) Einstellschrauben (Nr. 30) und
Verbindungsstiicke abnehmen.

3) Kéfige, Backen und Passstifte abnehmen.

4) Ausgleichs- und Zwischenstiicke und Roll-
lager abnehmen.

5) Backen und Passstifte wieder in die Kolben
einbauen.

6) Kafige wieder auf die Backen installieren.

7) Verbindungsstiicke hinter den Kéfigen mit
der flachen Seite nach auBen einbauen und.

8) Bodenabdeckung, Bodenabdeckungsecken
und Endabdeckungen wieder anbringen und
Einstellschrauben installieren. Der Greifer
ist nun nicht-synchron.

= Dichtungssatz-Bestellnummern
siehe Produktdatenbléitter

(s o © é H BO

w

=]

o
Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel
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ZUSAMMENBAUZEICHNUNG RPLC-REIHE

Pos. Menge Bezeichnung

01 1 Gehduse

=
s
=

RPLGC SERIE

02 1 Kolben

03 2 Kappe

04 1 Ausgleichsstiick

05 2 Zwischenstiick

06 4 Verbindungsstiick

08 2 Backe

10 1 Abdeckung, Boden

11 2 Abdeckung, Boden, Ecken
12 2 Abdeckung, Ende

13 2 Lager, Rollen

20 1 Kolben mit Magnetschlitz
21 4 Untergruppe, Kéfig u. Rollen
30 3 Zylinderschraube

31 1 Passstift

32 2 Passstift

40 2 Magnet

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.

ZUBEHORMONTAGE UND EINSTELLANWEISUNGEN

Montage

1. Sensoren wie dargestellt einbauen.

2. Auf gewiinschte Hubende-Erkennung
einstellen.

(s [ S © é BO

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel
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